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材質 MATERIAL

図示

図示

◆ 荷重によりベアリング寿命、振れ精度は異なります。
☆ 水平方向以外につきましては、ご相談ください。

電気的検出分解能

インタポレーションユニット

エンコーダタイプ

☆ 水平方向以外につきましては、ご相談ください。
◆ 荷重によりベアリング寿命、振れ精度は異なります。

アキシャル振れ（無負荷）
ラジアル振れ（無負荷）

ロータ慣性モーメント

許容モーメント荷重
許容アキシャル荷重

使用環境湿度（結露無）
使用環境温度

組合せドライバ

磁極検出方式

絶縁抵抗

耐振動
耐電圧

保護等級
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仕様表

項　目

N･m
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単位

A

仕様

光学式 1回転アブソリュート

モータに内蔵

2,097,152

0.618
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τDISCモータ ND110-85-FS（ABS_100V仕様） NMR-SAUJA1A-181A
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注 記

1.仕様表の許容アキシャル荷重及び、許容モーメント荷重は

  各々が単独で作用した場合の最大許容値です。

  アキシャル荷重、ラジアル荷重，モーメント荷重の

  複合荷重が作用する場合や寿命に関してはお問い合わせ下さい。

2.エンコーダコネクタのメーカー専用ピン（A6～B7）には配線を

　行わないで下さい。エンコーダの故障に繋がります。

シリアル通信

絶対位置検出


